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填 表 说 明

一、各学科按照申报计划项目的不同类型，依据《河南科技大学

学科提升计划实施细则》有关项目考察重点的不同进行有针对性的填

写。

二、申报学科名称和所在学科门类及其代码按照国务院学位委员

会、国家教育委员会 2011 年颁布的《学位授予和人才培养学科目录》

填写。

三、本表的统计范围应确属本一级学科，内容必须属实。统计

时间界定在 2012 年 1 月 1 日至今。统计数据要准确无误、有据可查。

四、本表填写中所涉及的人员（“本学科人员基本情况”、“学科

方向”等）均指本校专职人员，即人事关系隶属本校的人员，兼职人

员不计在内；所涉及的成果（论文、专著、专利、科研奖励、教学成

果奖励等）指本校专职人员获得的成果，引进人员在调入本校之前署

名其他单位所获得的成果不填写、不统计。

五、各项经费应是本学科实际获得并计入财务帐目的经费。

六、本表需填报的“项目起止时间”、“发表时间”等涉及时间

的内容，格式统一为“yyyy 年 mm 月 dd 日”或“yyyy 年 mm 月”。

文字原则上使用小四或五号宋体。复制（复印）时，必须保持原格式

不变，纸张限用 A4。
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第一部分 学科现状

一、学科申报背景

Ⅰ-1 与本学科有关的学位授权点情况

学位授权点 学科名称 批 准 时 间

博士点 机械工程 2013 年 1 月

硕士点 机械工程 2006 年 1 月

Ⅰ-2 与本学科有关的重点学科情况

重点学科名称
学科

级别
批 准 部 门 批 准 时 间

机械工程
一级（重

点资助）
河南省教育厅 2008 年 8 月

Ⅰ-3 与本学科有关的平台情况

名 称 级别 批 准 部 门 批准时间

机械装备先进制造河南省协同创新中心 省级 河南省人民政府 2012 年 10 月

河南省机械设计及传动系统重点实验室 省级 河南省科技厅 2006 年 3 月

河南省汽车节能与新能源重点实验室 省级 河南省科技厅 2010 年 1 月

齿轮制造及装备河南省工程实验室 省级 河南省发改委 2012 年 9 月

轴承先进制造河南省工程实验室 省级 河南省发改委 2014 年 9 月

注：1、平台情况按级别、重要性顺序填写；

2、学科级别填写是一级学科河南省重点学科、二级学科河南省重点学科。
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二、学科简介

Ⅱ 主要从发展历史、人才培养、主要条件（平台）、学科层次、代表性的科研项目与成果、社

会服务能力，以及在国内相同学科中所处的地位及影响等方面进行全面概括性总结。（限 1500

字内）

本学科于 1958 年开始招收本科生，1983 年开始招收硕士研究生。机械设计及理论（机械

学）学科 1996 年被确定为原机械部重点学科，2003 年 8 月经教育部批准单列指标挂靠西北工

业大学招收博士研究生，截止到目前为止已招收 27 人，授予博士学位 18 人。本学科现有教授

37 人，博士生导师 31 人，博士学位教师 69 人。

历经 50 多年的积淀，本学科已成为河南省第一层次重点学科，拥有河南省机械领域唯一

的省级机械装备先进制造协同创新中心、河南省机械领域唯一的省级机械装备先进制造协同创

新中心，拥有河南省机械设计及传动系统重点实验室、河南省汽车节能与新能源重点实验室、

齿轮制造及装备河南省工程实验室和轴承先进制造河南省工程实验室等学科平台，获得国家级

特色专业建设点 2 个，国家级教学团队 1个。在机械传动件先进制造理论与技术、轴承先进设

计理论与制造技术、大型装备数字化设计与制造、车辆设计理论与节能技术、机械装备智能控

制技术等方向研究特色鲜明，是全国机械领域有重要影响的人才培养和科技创新基地。

创立了曲齿锥齿轮“非零”变位理论，获 1992 年国家发明二等奖和 1999 年国家科技进步

（推广类）三等奖。为突破高端齿轮制造装备依赖进口的瓶颈，开展了机械传动件高效、精密、

节能制造理论与方法研究，形成了螺旋锥齿轮数字化闭环制造理论、抗疲劳制造理论在齿轮绿

色制造方面特色突出，研究成果获得多项省部级科技奖励。

长期致力于复杂环境和苛刻条件下轴承动态性能分析与仿真技术研究，与科研院所联合承

担完成了一批国家重大专项和国防项目，研究成果应用于航空航天、交通运输、精密装备等领

域，获得国家及省部级科技奖励 20 余项。作为全国唯一的轴承专业方向，40 年来为轴承行业

培养了 3000 多名高级专门人才，被业内人士誉为“轴承行业高层次人才培养基地”。

持续开展大型、重载、复杂设备的低碳设计和数字样机研究，为开发矿山、核电、造船、

国防等领域亟需的大型装备提供理论与技术支撑。联合完成的“长大隧道全断面岩石掘进机掘

进技术研究与应用”项目获 2005 年国家科技进步二等奖，“复杂地层特大型竖井钻机及成井工

艺关键技术”项目获 2009 年国家科技进步二等奖。

长期坚持整车及关键零部件的现代设计理论与节能技术研究，建立了拖拉机机组理论体

系， 开发的大功率车辆机械液压双流传动差速转向装置、新型液压机械无级变速器已批量生

产，承担完成了“东方红系列轮式拖拉机覆盖件开发”，每年为企业新增产值 50 多亿元。

围绕机械制造装备的数字控制和智能控制开展应用技术研究，开发和改造了多种型号的通

用数控机床、加工中心、齿轮/轴承专用数控机床、工业机器人等装备，为现代机械制造装备

和产品的创新发展提供技术支撑。为河南省地方经济建设做出了贡献。
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三、现有方向、队伍及平台
方向名称一 机械传动件先进制造理论与技术

主要成员 性别 出生年月
最后学位

或学历

专业技术

职务

博导

/硕导

在研省部级

以上项目数

在研经费

（万元）

邓效忠 男 1957.07 博士 教授 博导

16 670
魏冰阳 男 1966.12 博士 教授 博导

张 华 男 1977.10 博士 副教授 硕导

徐 恺 男 1979.06 博士 副教授 硕导

方向平台 级别 批 准 部 门 批准时间

齿轮制造及装备河南省工程实验室 省级 河南省发改委 2012 年 9 月

现状分析：（包括方向的现有水平、与地方经济和社会发展的联系，在队伍、平台和科研实

力等方面的优势与不足）

本方向以高效、精密、绿色为目标，研究机械传动件的先进制造理论、抗疲劳制造方法，

研究高速度、低噪声、高功率密度齿轮传动的啮合理论和设计技术，着力突破齿轮数字制造

中的关键技术，为研制齿轮高端制造装备提供技术支撑。本方向研究特色突出，每年获得的

国家自然科学基金不少于 2项，每年在国内外著名期刊上发表的高水平学术期刊不少于 15

篇，在齿轮行业具有重要的学术影响力，每年为全国齿轮行业解决的技术难题不少于 10项。

从 2010年开始，研究了数控成形磨齿机高效精密加工技术，改进了砂轮精确修整方法，

开发出齿轮数控成形砂轮磨齿机并实现了产业化；深入探讨了螺旋锥齿轮超声振动研齿机

理，解决了全齿面等侧隙啮合运动控制等难题，开发出超声振动研齿机；建立了准双曲面齿

轮数字化闭环制造理论，开发出基于检测信息自动控制齿面误差的技术，建成了汽车驱动桥

螺旋锥齿轮数字化闭环制造示范生产线。开发的数控弧齿锥齿轮成形铣齿机和数控成形砂轮

磨齿机已实现产业化。

为了适应绿色制造和节能减排的需要，在“汽车驱动桥准双曲面齿轮抗疲劳制造新方法

的探索与试验研究”等 6项国家自然科学基金项目的资助下，进一步研究齿轮、花键等机械

传动件近净成形机理、变形误差控制及其在冲击、温度、摩擦等耦合作用下材料激变行为，

探索绿色和抗疲劳制造的新途径，形成机械传动件高效、节能、节材的绿色制造新工艺，多

项技术在产业化中得到应用。

经教育部批准，自 2004年以来，本方向挂靠西北工业大学招收博士研究生 21人，授予

博士学位 12人。近三年来，在国内著名期刊及外文期刊上发表论文 87篇，出版专著 4部，

研究成果获得省部级科技奖励 8项。本方向现有教授 4人、博士生导师 2人、博士学位教师

15人。拥有齿轮制造及装备河南省工程实验室等学科基地，承担有各类科研项目 41项，科

研经费 1305万元，为深入开展本方向的研究和培养博士研究生提供了保障。
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方向名称二 轴承先进设计理论与精密制造技术

主要成员 性别 出生年月
最后学位

或学历

专业技术

职务

博导

/硕导

在研省部级

以上项目数

在研经费

（万元）

邱 明 女 1969.10 博士 教授 博导

8 345
夏新涛 男 1957.01 博士 教授 博导

高作斌 男 1966.04 博士 副教授 硕导

刘红彬 男 1974.01 博士 副教授 硕导

方向平台 级别 批 准 部 门 批准时间

轴承先进制造河南省工程实验室 省级 河南省发改委 2014 年 4 月

现状分析：（包括方向的现有水平、与地方经济和社会发展的联系，在队伍、平台和科研实

力等方面的优势与不足）

为满足高端装备对高性能轴承的需求，本方向主要研究轴承及其单元的智能化、高可靠

性和高精度设计理论，研究轴承动力学数值仿真和寿命评估方法，探索轴承复杂界面系统的

减摩耐磨机理和润滑机制。本方向在全国研究特色突出，在全国轴承行业具有相当影响力。

承担了国家 863计划盾构机主轴承研制项目，研究了恶劣条件下滚动轴承的可靠性设计

理论和试验方法，研究成果已应用于多种型号的国产盾构机上，获 2012年中国机械工业科

学技术二等奖。承担的国家自然科学基金项目，揭示出刚柔球面接触副轴承的摩擦诱导成膜

机理，开发出高性能自润滑关节轴承，已批量应用于上海磁悬浮轨道梁减振支座和德国保时

捷赛车主动悬架系统中，获 2011年中国机械工业科学技术二等奖。攻克了卫星导航系统轴

承单元关键技术，研究成果已成功应用到“神舟”及“嫦娥”系列飞船、“资源”、“北斗”等多种

型号卫星动量轮中，开发出卫星动量轮轴承单元智能监控系统，获 2012年中国机械工业科

学技术二等奖。

针对重载转盘轴承的结构特性与摩擦力矩特性问题，从结构优化、制造工艺以及性能评

估三个方面入手，解决了重载转盘轴承轻量化与绿色化的关键技术问题，达到在保证重载轴

承寿命与可靠性前提下降低能耗的目的，获 2013年中国机械工业科学技术三等奖。

提出了滚动轴承试验分析与评估的乏信息系统理论，解决了小样本试验数据、概率分布

缺乏条件下的信息处理问题，出版了《滚动轴承乏信息试验分析与评估》、《滚动轴承摩擦力

矩乏信息推断》等学术专著。

2012年以来，在国内学术期刊上发表论文 98篇，其中被 SCI、EI收录 25 篇，出版专

著 4部，研究成果获省部级奖励 3项。本方向现有教授 5人、博士生导师 2人、博士学位教

师 13人，拥有轴承先进制造河南省工程实验室等平台，承担有国防科技专项 8 项、国家科

技重大专项课题子项 3项、国家自然科学基金 6项、“十二五”国家科技支撑计划 2项等，

为持续进行高层次人才培养、开展高水平科学研究提供了保障。
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方向名称三 大型装备数字化设计与制造

主要成员 性别 出生年月
最后学位

或学历

专业技术

职务

博导

/硕导

在研省部级

以上项目数

在研经费

（万元）

李济顺 男 1963.05 博士 教授 博导

12 624
王晓强 男 1972.09 博士 教授 硕导

崔凤奎 男 1957.07 博士 教授

司东宏 男 1961.06 博士 教高

方向平台 级别 批 准 部 门 批准时间

河南省机械设计及传动系统重点实验室 省级 河南省科技厅 2006 年 3 月

现状分析：（包括方向的现有水平、与地方经济和社会发展的联系，在队伍、平台和科研实

力等方面的优势与不足）

本方向以节约能源和资源为目标，开展大型、重载、复杂装备的数字样机、服役寿命预

测和可靠性评价、多源信息融合的状态监测及故障诊断，旨在揭示超常或极端条件大型装备

的运动特征、力学行为和动态响应规律；开发大型重载装备低碳设计与制造关键技术，为矿

山、核电、造船、国防等领域亟需的大型装备的创新设计提供理论支撑与技术保障。

运用低碳设计理念、数字样机和虚拟制造技术，联合完成了“复杂地层特大型竖井钻机

及成井工艺关键技术”项目，研制出世界上最大的直径 13 m、井深 1000 m 的竖井钻机，获

2009年国家科技进步二等奖。承担完成的国家 863计划项目“基于虚拟设计制造技术的大型

矿井提升装备开发”，解决了多场耦合柔性时变矿井提升系统的动力学和冲击行为学问题，

分别获 2007年河南省科技进步二等奖和 2011年中国机械工业科学技术二等奖；联合完成的

“高压辊磨工艺及装备技术研究”，获 2012年河南省科技进步二等奖；联合完成的“粉磨工

艺及关键装备”获得 2013中国机械工业科学技术一等奖。

承担完成的“电子对撞机机体有限元强度分析”项目，保证了我国新一代电子对撞机的成

功研制；承担完成了系列国防科技专项“XX艇用波纹管研制”，提高了我国舰艇的“静音”

水平。此外，还承担完成了“核电用超高压力容器强度及密封性能分析”、“穿空机机架强度

及可靠性分析”等 43项国家或企业工程项目。

该方向研究成果获得省部级以上奖励 12项，授权发明专利 18项。本方向现有教授 8人、

博士生导师 2人、博士学位教师 15人。拥有矿山重型装备国家重点实验室、河南省大型装

备数字化设计创新团队等，主持国家 973计划课题“超深矿井提升系统的刚柔耦合振动机理、

动载荷及传递规律研究”等项目 13项，科研经费 1152万元，为持续进行高层次人才培养、

开展高水平科学研究提供了保障。
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方向名称三 车辆设计理论与节能技术

主要成员 性别 出生年月
最后学位

或学历

专业技术

职务

博导

/硕导

在研省部级

以上项目数

在研经费

（万元）

周志立 男 1957.08 博士 教授 博导

8 226.595
谢金法 男 1964.01 博士 教授 硕导

郭志军 男 1970.07 博士 教授 博导

徐立友 男 1974.12 博士 教授 硕导

方向平台 级别 批 准 部 门 批准时间

河南省汽车节能与新能源重点实验室 省级 河南省科技厅 2010 年 1 月

现状分析：（包括方向的现有水平、与地方经济和社会发展的联系，在队伍、平台和科

研实力等方面的优势与不足）

本方向拥有河南省汽车节能与新能源重点实验室、河南省汽车节能与新能源国际联合实

验室等基地。依托洛阳重工业基地和一拖集团相关产业链，开展低速车辆传动理论与控制技

术、低速车辆机组系统动力学、低速车辆现代设计理论和方法、车辆新能源与节能技术等方

面的研究，在国内独树一帜，目前已形成了明显的特色。本方向在以下方面研究特色明显：

1）低速车辆传动理论与控制技术：融合电子控制技术、机电液复合传动理论，开展低

速车辆新型传动系统开发的基础理论与控制技术研究。本方向的研究目前处于国内前沿地

位，已完成省级鉴定 4项，发表学术论文 50余篇（EI收录 20余篇），培养毕业博士研究生

5名、硕士研究生 12名。

2）低速车辆现代设计理论和方法研究：本方向采用逆向工程反求技术、数字化设计与

仿真、虚拟样机技术等，开展低速车辆现代设计理论和方法的应用技术研究。该方向的研究

成果成功应用于东方红系列轮式拖拉机覆盖件和驾驶室的设计开发，大大提升了一拖轮式拖

拉机产品的市场竞争力，每年新增产值数十亿元。

3）车辆新能源与节能技术研究：世界范围内能源紧张、环境恶化日益凸显，车辆新能

源与节能技术成为车辆工程学科的研究热点。该方向确保了河南省在国内电动汽车应用领域

的领先地位，对国内外电动汽车推广应用具有引领和示范作用。

4）低速车辆机组系统动力学研究：某些低速车辆必须与其附属工作装置协同工作才能

实现其主要工况。本方向率先在我国开展这方面的研究工作，取得了独创性的、丰富的成果。

本方向有教授 5人、博士生导师 2人、具有博士学位人员 12人。拥有河南省汽车节能

与新能源重点实验室、河南省汽车节能与新能源国际联合实验室等基地。
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方向名称四 机械装备智能控制技术

主要成员 性别 出生年月
最后学位

或学历

专业技术

职务

博导

/硕导

在研省部级

以上项目数

在研经费

（万元）

张明柱 男 1964.04 博士 教授 博导

7 225
任小中 男 1957.08 博士 教授 硕导

李阁强 男 1971.01 博士 副教授 硕导

仲志丹 男 1975.02 博士 副教授 硕导

方向平台 级别 批 准 部 门 批准时间

现状分析：（包括方向的现有水平、与地方经济和社会发展的联系，在队伍、平台和科研实

力等方面的优势与不足）

本方向主要围绕机械制造装备和产品的计算机数字和智能控制，研究通用数控机床、齿

轮/轴承专用数控机床、工业机器人等产品的数控技术；液压伺服驱动控制技术，机械制造

过程的数字化闭环制造智能控制技术；研究车辆传动智能控制技术，新能源及混合动力车辆

的机电协同控制技术。为现代机械制造装备和产品的创新发展提供技术支撑。

该方向应用先进数控技术研究开发了数控内齿轮成形磨齿机、数控螺旋锥齿轮超声振动

研齿机、数控螺旋锥齿轮铣齿机、数控直齿伞齿轮双头高速铣床、数控大型铝锭自动上下料

铣面机等，其中多种产品实现了产业化生产。“基于先进性制造准柔性生产线数控单元系统

的研发”获省科技进步二等奖。

应用先进电液伺服运动系统控制技术和多液压部件智能协同控制技术，开发了混凝土喷

射机械手、解决了上海音乐厅平移液压同步顶升系统同步控制技术、盾构机械液压传动运动

控制关键技术等。参与完成的“长大隧道全断面岩石掘进机掘进技术研究与应用”获国家科

技进步二等奖。

应用数字智能控制技术，对车辆自动变速传动控制技术、电控网络总线技术进行了深入

研究。研究开发了拖拉机新型液压机械无级自动变速器、机械液压双流差速无级转向装置、

基于 ISO11783 标准的拖拉机虚拟终端。研究了车辆 CAN 总线应用技术、拖拉机 ISOBUS

总线应用技术和标准。其中“机械液压双流差速转向装置”、“新型液压机械无级变速器”和

分别获得河南省科技进步二等奖，并在中国一拖集团等企业实现了产业化和批量生产。

本方向现有教授 4人、博士生导师 3人、博士学位教师 7人。依托人才和平台优势，目

前承担有国家自然科学基金项目“被动式电液力伺服系统的力/位耦合机理及解耦控制研究

（51175148）”、“质子交换膜燃料电池发电系统的最优控制研究（50906022）”、“拖拉机液压

机械双流无级变速传动三元调节变速规律及控制策略研究（51375145）”，国家科技支撑计划

子项“液压支架用大流量安全阀的研制（2009BAF41B01）”等。承担的“数控技术”课程获

国家级精品课程、国家级双语教学示范课程、国家级精品资源共享课。
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四、科学研究

Ⅳ-1 科研获奖（2012.1--至今）

国家级科研奖 0

省部级科研奖 一等奖 2 项 二等奖 5 项

国家级教学奖 1

省部级教学奖 特等奖 1 项，一等奖 0 项 二等奖 0 项

Ⅳ-2 项目与经费

项目来源
项目数

2012.1--至今

金额（万元）

2012.1--至今

国家发改委、科技部项目 4 371

国家自然科学、社会科学基金项目 10 824

其他省部级项目 6 78

企事业单位合作项目 43 425

国际组织资助或国际合作项目 0 0

合计 63 1698

Ⅳ-3 论文、专著、专利

发表论文 678 篇 其中

国内外重要（著名）学术刊物上发表

51 篇

国内外学术会议集论文 58 篇

SCI/SSCI/A&HCI 收录 15 篇

EI/新华文摘收录 84 篇

正式出版专著 8 部，译著 0部，教材 4 部。

获得发明专利（软件著作权、技术标准）54 项
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Ⅳ-4 本学科点目前正承担的主要科研项目情况①

序

号

下达

编号
项目名称

项 目

来 源

项 目

起讫时间

科研经费

（万元）

负责人

（*）
②②②②

1
514751

41

“四刀法”高效、低耗加工弧齿

锥齿轮的理论和实验研究

国家自

然科学

基金

2015.01-

2018.12
83

邓效忠

(教授 1)

2
512751

55

刚柔球面接触副关节轴承复

合摆频下的摩擦诱导成膜机

理与寿命评估

国家自

然科学

基金

2013.01-

2016.12
80

邱明(教

授 1)

3
513751

48

基于 Copula 函数的滚动轴承

运动精度统计预测

国家自

然科学

基金

2014.01-

2017.12
82

李济顺

(教授 1)

4
513751

45

拖拉机液压机械双流无级变

速传动三元调节变速规律及

控制策略研究

国家自

然科学

基金

2014.01-

2017.12
78

张明柱

(教授 1)

5

2012ZX

040040

11-051

高速精密数控机床系列轴承

检测技术研究（子项）

国家科

技重大

专项

2012.01-

2015.12
90

李济顺

(教授 1)

6
514751

44

性能数据驱动的滚动轴承可

靠性演变过程预测方法

国家自

然科学

基金

2015.01-

2018.12
80

夏新涛

(教授 1)

7
514751

46

复杂功能型面冷滚打成形表

层性能形成机理及表面完整

性控制

国家自

然科学

基金

2015.01-

2018.12

82
崔凤奎

(教授 1)

8
514751

45

圆锥滚子凸度贯穿式超精研

修形机理与规律

国家自

然科学

基金

2015.01-

2018.12

83 高作斌

(副教授

1)

9
512051

09

小模数弧齿锥齿轮粉末冶金

近净成形齿面偏差控制机理

研究

国家自

然科学

基金

2013.01-

2015.12

25 张华

(副教授

1)

10
512051

08

点接触的行星齿轮传动误差

理论分析与试验研究

国家自

然科学

基金

2013.01-

2015.12

25 徐恺

(副教授

1)

注：① 按方向及项目级别顺序填写，限填具有代表性的 10 项

②“负责人（*）”括号内填写专业技术职务和署名次序。

http://210.43.0.184:7001/admin/Detail.asp?table=TaskVertical&id=4398&page=1
http://210.43.0.184:7001/admin/Detail.asp?table=TaskVertical&id=4398&page=1
http://210.43.0.184:7001/admin/Detail.asp?table=TaskVertical&id=4415&page=1
http://210.43.0.184:7001/admin/Detail.asp?table=TaskVertical&id=4415&page=1
http://210.43.0.184:7001/admin/Detail.asp?table=TaskVertical&id=4415&page=1
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Ⅳ-5 主要科研成果
①

Ⅳ-5-1 本学科点所取得的代表性成果（论文、专著、授权发明专利等，限填具有代表性成果

10 项）

序号 论文（专著、专利）名称
作 者

（发明人）
出版（授权）时间

国际标准书号 ISBN

(专利号)

1
Face-milling spiral bevel gear tooth
surfaces by application of 5-axis

CNC machine tool
邓效忠 2014.05

The International
Journal of Advanced

Manufacturing
Technology,
SCI收录

2 螺旋锥齿轮设计的新方法 邓效忠 2012.10 科学出版社， ISBN
978-7-03-035129-6

3
准双曲面齿轮摆辗加工装置及加

工准双曲面齿轮的方法
邓效忠 2014.01 发明专利，

ZL 2013100010691

4

Effects of rare earth treatment on
tribological properties of

self-lubricating spherical plain
bearings

邱明 2013.07
Wear,

SCI收录

5
A finite-element analysis of the

connecting bolts of slewing bearings
based on the orthogonal method

邱明 2012.03

Journal of Mechanical
Science and
Technology，
SCI收录

6
自润滑关节轴承芳纶/PTFE衬垫的

改性处理方法
邱明 2013.12 发明专利，

ZL201210001210.3

7 Reliability evaluation of failure data
with poor information 夏新涛 2012.05 Journal of Testing and

Evaluation，SCI收录

8 滚动轴承性能与可靠性乏信息变

异过程评估
夏新涛 2013.09 科学出版社,ISBN

978-7-03-038304-4

9
履带车辆液压机械差速转向系统

参数优化
周志立 2013.09

农业工程学报，EI收
录

10 矿用钻车 张明柱 2014.04 发明专利，
ZL201110432760.6

注：①按方向及重要性顺序填写。其中，“专著”不含译著和论文集，“专利”专指发明专利。

“国际标准书号”填写时以 ISBN 为开头，例如：“ISBN7-302-03778-7”。
作者含通讯作者；发明专利第一名是研究生、第二名是导师的可以填写。
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Ⅳ-5-2 本学科点获得的重要科研奖励（含教学成果奖，限填有代表性的科研奖励 10 项）

序

号
项目名称

项目完成单位

或人（*）
①①①① 获奖时间

②②②② 获奖类别名称

和等级

获奖证书

编号

1
地方综合性大学产学研结合

教育模式改革的实践与创新

河南科技大学

周志立（3）
2014.02

国家教学成果

奖，二等

教高

[2014]8 号

2
料层粉碎技术与关键装备研

究

河南科技大学

李济顺（5）
2013.10

中国机械工业

科学技术奖，一

等

1304028

3

面向地方经济建设，培养车

辆工程高素质应用型人才研

究与实践

河南科技大学

周志立（1）
2014

河南省教学成

果特等奖

豫教

[2013]1668

1

4
螺旋锥齿轮的数字化设计理

论与制造技术

河南科技大学

魏冰阳（1）

邓效忠（2）

2012.10

中国机械工业

科学技术奖，二

等

1207029

5

基于逆向工程和数字化设计

技术的大中型轮式拖拉机覆

盖件开发

河南科技大学

马 伟（1）

周志立（2）

2012.10

中国机械工业

科学技术奖，二

等

1205005

6
航天动量轮组件性能检测系

统研制

河南科技大学

李济顺（1）
2012.10

中国机械工业

科学技术奖，二

等

1207011

7

特大型双列四点接触球轴承

承载能力和疲劳寿命控制技

术

河南科技大学

王燕霜（1）
2013.06

河南省科技进

步奖，二等
2013-J-045

8
系列重型非公路矿用自卸汽

车底盘开发

河南科技大学

郭志军（1）
2013.06

河南省科技进

步奖，二等
2013-J-006

9
低能耗长寿命重载转盘轴承

关键技术研究与应用

河南科技大学

李济顺（1）
2013.10

中国机械工业

科学技术奖，三

等

1307031

10
低能耗长寿命重载转盘轴承

关键技术研究与应用

河南科技大学

邱明（1）
2013.10

中国机械工业

科学技术奖，三

等

1307039

Ⅳ-5 本学科点在统计时段内临床医疗状况（限临床医学学科填写）

平均年门诊量 人次； 平均年住院人数 人次。

注：①“项目完成单位或人（*）”括号内填写署名次序。

②“获奖时间”以获奖证书名称或内容的年度表达为准，没有该年度表述的以证书

编号的年度信息为准，以上情况均无的以证书颁发时间为准。 “项目名称”填
写要求与获奖证书中一致。

③按方向及重要性顺序填写

http://research.haust.edu.cn/dept/Detail.asp?table=Award&id=1188&page=1
http://research.haust.edu.cn/dept/Detail.asp?table=Award&id=1188&page=1
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五、人才培养

Ⅴ-1 本学科点获省级以上教学质量工程项目（特色专业、教学团队、实验教学示范中心、精

品课程等）

序号 项目名称 项目负责人 等级、时间

1
精品资源共享课程“

测试技术”
夏新涛 省级，2013年

3 双语教学示范课程“工程图学” 潘为民 省级，2014年

Ⅴ-2 统计时段内在学研究生发表在核心期刊上的论文、获得的发明专利

重要学术期刊论文数 获得发明专利授权数 核心期刊论文数 核心期刊人均数

50 65 250 1

注：一篇重要期刊（一个发明专利）折算 3 篇核心期刊数。

六、学术交流与合作

本学科点举办或参加的的主要国际、国内学术会议

学术会议名称 主办 承办 协办 参加 举办时间 参加人数

第七届中国轴承论坛 主办
2014 年

10 月
437

锥齿轮先进制造技术及标准

研讨会
主办

2012 年

10 月
60

洛阳机械工程学会年会 承办
2014 年

01 月
100

2013 年全国齿轮减速器模块

化设计和低噪声设计技术培

训与研讨会

协办

2013 年

04 月 90

2013 盾构及掘进技术创新学

术交流会议
协办

2013 年

04 月
120

2013 盾构控制技术国际学术

交流会议
协办

2013 年

06 月
100

第十届中国机构与机器科学

应用国际会议
协办

2013 年

07 月
110

2013 年中国齿轮产业发展研

讨会
主办

2013 年

07 月
290

中国机械通用零部件工业协

会齿轮分会 2013 年学术年会
主办

2013 年

09 月
200

2013 先端机电融合系统国际

学术会议
协办

2013 年

10 月
120

2013 年全国齿轮标准化技术 协办 2013 年 90
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委员会年会 11 月

2012 International

Conference on

Manufacturing Engineering

and Automation

参加
2012 年

11 月
5

2012 年创新方法高层论坛 参加
2013 年

01 月
400

2013 International

Conference on Intelligent

System, Applied Materials

and Control Technology,

GSAMCT 2013

参加
2013 年

01 月
7

IFMME 2014 参加
2014 年

03 月
5
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七、社会服务

主要包括以下几个方面：(1)为制定相关政策法规、发展规划、行业标准提供决策咨询；(2)

加强产学研用结合、技术成果转化，为产业发展提供技术支持；(3)在弘扬优秀文化、推

进科学普及、服务社会大众等方面的贡献；(4)本学科专职教师部分重要的社会兼职；(5)

其他方面。

机械工程学科与国内机械行业特别是河南省大中型工业企业和科研院所具有良好互

信关系和坚实的产学研合作基础。近年来，本学科紧密结合区域产业布局，不断加强学科

平台建设，发挥学科优势，推进产学研合作，增强服务地方区域经济社会发展的能力。

1、积极为区域经济发展提供决策咨询服务

（1）应洛阳市政府委托负责起草《洛阳市机器人产业发展规划技术路线图》。针对洛

阳市装备制造业转型升级的需要，在分析机器人及智能装备产业发展的远景、目标、路径

等基础上，为产业创新提出明确的方向，定位了各创新主体各自的功能，为引导投资、统

筹产业布局提供可行的依据。

（2）积极参加《洛阳市机器人与智能装备产业技术交易特征和流向地域特征分析研

究》的研究，完成课题研究报告。本项目通过对洛阳市近些年机器人与智能装备产业技术

市场交易情况进行统计分析，研究其技术交易特征，并在此基础上从流向本市与流向外省

市的技术交易合同数量和成交额等多个角度研究分析其流向地域特征。根据这些特征与发

达国家和地区进行对比，分析存在的问题，提出相应的建议对策。

（3）积极参与《洛阳市先进装备制造业标准体系研究》，参与中信重工、中国一拖、

洛阳轴研科技等企业主要产品的标准综合体建设的评审与咨询工作，为促进洛阳市装备制

造业向智能化、信息化、科技含量高的先进装备制造业方向转型积极献策。

（4）河南科技大学为中国齿轮协会理事单位、中国齿轮标准化技术委员会圆锥齿轮

标准化工作组组长单位，2012 年主持修订了“锥齿轮精度制”国家标准。

2、加强学科平台建设，为产业发展提供技术支撑和服务

（1）依托机械装备先进制造河南省协同创新中心形成了河南省装备制造业关键共性

技术研发和转移的重要基地。

机械装备先进制造河南省协同创新中心由河南科技大学牵头，参加协同创新中心的单

位有中信重工机械股份有限公司、中国一拖集团有限公司等 8 家单位。中心面向行业和产

业，汇聚河南省高校、科研院所和大型骨干企业的创新资源，主要围绕重大技术装备关键

基础件的设计、实验及检测；重型装备、大功率拖拉机产业化的关键共性技术等方面的问

题进行研究，取得了很大的进展和一系列创新成果。通过协同创新中心的建设，汇聚了协

同创新资源，拓展了协同体之间的产学研合作的广度和深度，促进了高校科研成果转化，

一些制约企业行业发展的共性关键技术正在突破，以协同体单位联合组建的工程技术中

心、产业技术联盟等平台正在发挥积极作用，为区域经济的发展提供技术支撑。

（2）依托学科专业特色与优势，联合共建共享实验室与工程技术中心等实体对外提

供公共技术服务。

在轴承专业方向，拥有河南省发改委批准立项建设的轴承先进制造河南省工程实验

室；参与建设的有河南省高校轴承工程技术研究中心、洛阳市特种轴承研发中心；与洛阳

生产力促进中心、洛阳轴承研究所等单位联合申报的“洛阳市轴承产业发展服务平台建

设”；与恩梯恩（中国）投资公司共建轴承材料试验室等研发实体，形成了能为轴承行业

和企业提供技术咨询、研发设计、试验检测、技术转让等服务的技术服务与支撑平台。

在齿轮方向，拥有面向装备制造业的齿轮公共服务平台、国家级齿轮教育培训中心；

与洛阳国舰齿轮传动有限公司及洛阳科大越格数控机床有限公司共同建设齿轮制造及装

备河南省工程实验室，能够为齿轮行业企业提供共性技术研发、创新、技术咨询等服务。

在车辆方向，作为组长单位组织制订了洛阳市电动汽车产业“十二五”发展规划；参

与制订了新校车标准；加强产学研用结合、技术成果转化，为产业发展提供了技术支持。

（3）积极参加洛阳市工业机器人及智能装备产业创新战略联盟和河南省机器人产业
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联盟。

3、发挥机械工程学科的技术与人才优势，积极服务于中小企业。

（1）人才培养方面

利用国家级齿轮教育培训中心，每年为企业举办齿轮技术方面培训班 200 余人次。

（2）为企业提供检测、检验等技术服务

利用 CNC 齿轮检测中心、锥齿轮综合性能试验台，每年为企业完成检测、检验工作 1000

余机时。

（3）深入企业一线，为企业提供技术服务

学院先后多次组织 60 多名博士、博士后赶到洛阳先进制造业产业集聚区，深入洛阳

国舰齿轮传动有限公司等多家企业，为企业设备安装调试、项目建设提供技术服务。

积极参与省工信厅、省教育厅、省科技厅组织全省中小企业与高等院校、科研院所产

学研合作对接活动,深入郑州、洛阳、许昌、焦作、安阳等地 30 多家企业调研,与安阳联

达数控精密锻造有限公司、洛阳昌兴机电设备工程有限公司、广东兴发铝业（河南）有限

公司等多家单位签订了产学研合作框架协议，其中机械装备先进制造河南省协同创新中心

与广东兴发铝业（河南）有限公司合作的“一种铸造机应急保护装置的研发及应用”项目

被确定为 2014 年省级产学研合作试点项目。

4、本学科专职教师部分重要的社会兼职：

邓效忠教授兼任全国齿轮标准化技术委员会圆锥齿轮工作组组长，洛阳市工业机器人

及智能装备产业发展领导小组成员，中国齿轮专业协会副秘书长。

邱明教授兼任中国轴协质量检测与试验技术专委会委员, 中国机械工程学会摩擦学

分会气体润滑专业委员会委员。

李济顺兼任全国矿山机械标准化委员会委员，中国工程机械学会理事，河南省计量测

试学会常务理事。

周志立教授兼任中国汽车工程学会理事、拖拉机学会副理事长、河南省汽车工程学会

副理事长、河南省内燃机学会理事长、河南省高等工程教育委员会主任委员；谢金法教授

为中国汽车工程学会理事，拖拉机学会常务理事，河南省汽车工程学会副秘书长。
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第二部分 建设计划

Ⅰ 建设目标概述

方
向
建
设

将机械传动件先进制造理论与技术、轴承先进设计理论与制造技术学科方向建

设成为特色突出，在全国具有明显影响力的方向。突破重大技术装备关键基础件的

重大理论与关键技术，提升我国机械装备制造行业的自主创新能力，提高我省基础

件产品在重点领域、重点装备配套中的核心竞争力。

将大型装备数字化设计与制造、车辆设计理论与节能技术、机械装备智能控制

技术等方向建设成为特色鲜明，在省内高校学术领先，对中原经济区经济建设具有

重要技术支撑作用的学科方向。突破一批重大技术装备产业化关键共性技术，加快

机械装备的产业升级和产品更新换代，推动我省重点骨干企业技术进步，带动中原

经济区机械装备制造业又好又快发展。

队
伍
建
设

采用引进与自行培养相结合，使本学科的研究人员达到 80 人；具有博士学位的

人员达到 45 人，在读博士研究生达到 20 人；引进或培养中原学者 1人，培养国家级

的知名专家 4 人，省级学术技术带头人 5 名，省级青年骨干教师 7 名。高层次人才引

进8人，上岗特聘教授2人。

条
件
�
基
地
�
建
设

申报成功教育部重点实验室一个，河南省重点实验室或河南省工程技术研究中心

一个。建成具有国内一流水平的省级机械装备先进制造协同创新中心，引领中原经济

区机械装备制造行业的技术进步。成为河南省机械装备制造行业共性技术的研发基

地，高层次学术技术带头人的培养基地，机械装备开发、试验、测试的公共服务平台。

突
破
性
目
标

（重点描述准备在学科评估、学科平台建设等方面的突破）

采取有效措施，加大学科平台的建设力度，强力推进高水平科技成果的产出，

申报成功 15 项国家级科研项目。不断加强导师队伍建设，深化研究生培养模式改

革，创新培养机制，完善培养方案，提高博士、硕士研究生的培养质量和创新能

力。构建创新型人才培养的知识结构与培养体系，建立以科学研究和应用开发为

主导的研究生培养机制；加强研究生培养创新基地建设，建立产、学、研一体化

的人才培养模式。争取本学科在教育部组织的学科评估中在机械工程学科的排序

中位于 30%的序列。
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Ⅱ 建设内容

研究方向名称 建设内容及措施

机械传动件先进制

造理论与技术

主要说明设立该方向的背景与意义：

齿轮是机械装备的关键零部件，其性能决定着高端机械装备的质量。

我国在齿轮研究和开发方面与发达国家存在较大差距。本方向将为我国齿

轮行业的发展提供基础理论、技术研发、高端科技人才培养方面的公共服

务。本方向在全国具有鲜明的特色和优势。担负着引领我国齿轮行业的技

术进步的重任。

队伍建设计划及措施：

采用引进与自行培养相结合，使本方向固定研究人员达到 30 人；具有

博士的人员达到 15 人，在读博士及硕士研究生达到 20～30 人；培养 1

名国家级的知名专家，2名省级学术技术带头人，高层次人才引进1人。

平台建设计划及措施

建设成为中国齿轮行业的共性技术研发与创新平台、齿轮及其制造装

备开发与制造技术转化平台、齿轮性能试验与检测平台、全国齿轮研究领

域高层次人才聚集与相关领域学术带头人培养平台，争取将齿轮制造及装

备河南省实验室建设成为教育部重点实验室。

轴承先进设计理论

与制造技术

主要说明设立该方向的背景与意义：

河南科技大学轴承专业方向已有 40 年历史，2014 年获批轴承先进制

造河南省工程实验室，主要研究轴承在高速度、高可靠性、低能耗、低噪

声条件下的设计理论、制造技术及其制造装备，在全国已经形成鲜明的特

色和显著的优势。本方向秉承特色突出、学术领先、技术创新，为引领我

国轴承行业的发展提供基础理论和高端人才培养服务。

队伍建设计划及措施：

采用引进与自行培养相结合，使本方向固定研究人员达到 20 人；具

有博士的人员达到 8 人，在读博士及硕士研究生达到 20～30 人。培养 1

名国家级专家，2名省级学术技术带头人，上岗特聘教授1人。

平台建设计划及措施

建设成为中国轴承行业的共性技术研发与创新平台、轴承新产品开发

与制造技术转化平台、轴承性能试验与检测平台、轴承行业高级技术人才

与相关领域学术带头人培养基地。争取将轴承先进制造技术实验室建设成

为河南省重点实验室。
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大型装备数字化设

计与制造

主要说明设立该方向的背景与意义：

突破重大技术装备产业化关键共性技术，加快机械装备的产业升级和产品更

新换代，是带动中原经济区机械装备制造业又好又快发展的需要。本方向以开展

大型、重载、复杂装备的数字样机、服役寿命预测和可靠性评价、多源信息融合

的状态监测及故障诊断为主要研究内容，开发大型重载装备低碳设计与制造关键

技术，为矿山、核电、造船、国防等领域亟需的大型装备的创新设计提供理论支

撑与技术保障。

队伍建设计划及措施：

采用引进与自行培养相结合，使本方向固定研究人员达到 25 人；具有博士

的人员达到 12 人，在读博士及硕士研究生达到 20～30 人；引进或培养 1 名中原

学者，2 名省级学术技术带头人，高层次人才引进2人、上岗特聘教授1人。

平台建设计划及措施：

拟于洛阳市大型机械装备制造企业开展深层次的产学研合作和协同创新，建

成在全国具有重要影响力的大型矿山、水泥机械、隧道开采机械仿真分析、试验

检测平台，为河南省大型装备制造的升级换代提供技术支撑。拟将河南省机械设

计与传动系统实验室升格为教育部重点实验室。

车辆设计理论与节

能技术

主要说明设立该方向的背景与意义

汽车是河南省重点发展的产业，本方向拥有河南省汽车节能与新能源重点实

验室、河南省汽车节能与新能源国际联合实验室等基地，设立该方向能够为我省

汽车产业的振兴提供共性技术和高端人才培养支持。本方向结合国家经济建设和

中原经济区战略规划建设的需要，重点研究大功率低速车辆新型动力传动系统设

计理论和智能控制技术、混合动力及电动车辆能量优化控制技术等，开发新型整

车系统及关键部件。

队伍建设计划及措施。

本方向固定研究人员计划达到 30 人；具有博士的人员达到 8 人，在读博士

及硕士研究生达到 20～30 人；为我省及全国车辆行业培训技术人员 100～300 人

/年。培养 1 名国家级的知名专家，1 名省级学术技术带头人。

平台建设计划及措施

完成河南省汽车节能与新能源重点实验室、河南省汽车节能与新能源国际联

合实验室等基地的建设任务，顺利通过验收。依托与一拖集团公司的产学研合作

基础，建成低速车辆传动技术、低速车辆机组系统动力学、车辆新能源与节能技

术试验基地，在国内独树一帜，形成明显的学科特色。
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机械装备智能控制

技术

主要说明设立该方向的背景与意义

机械工业已经进入了“数控一代”并开始向“智能一代”发展，机械制造装

备的智能控制技术代表着一个国家装备制造业的发展水平、核心竞争力和综合国

力，在这方面我国目前与发达国家差距巨大。本方向以我校机械传动基础零部件

的科研优势为基础，研究齿轮/轴承数控制造装备、车辆自动变速传动、精密电

液伺服运动等的智能控制技术。提高机械制造装备和产品的多功能、自动化和智

能化水平，为我国数控一代的全面实施和创新发展提供数控技术方面的高端人才

培养和技术支持。

队伍建设计划及措施。

该方向计划在今后 3年内，广泛参加国内外学术交流，争取到欧美相关学科

的科研院所做中期高级访问，开拓视野；在国内外引进 1 名先进制造及智能控制

领域的拔尖人才；争取中青年骨干教师李阁强、仲志丹等达到教授水平，培养 1

名省级青年骨干教师；培养博士 3~5 人，建设一支稳定的高水平的机械制造装备

控制技术科研队伍。争取 1 人达到省级机械制造和数控技术领域教学名师。

平台建设计划及措施

与本学科其他学科方向共同努力，结合我校齿轮/轴承设计和装备制造的技

术优势，加强智能控制的技术创新和工程应用；在“机械装备先进制造河南省协

同创新中心”和“齿轮制造河南省工程实验室”、“轴承制造河南省工程实验室”

的共同努力下，广泛调研、深入研究，适时争取申报“机械制造装备及智能控制

技术”河南省工程实验室。

注：队伍建设重点内容：带头人（含方向带头人）建设、省部级以上科研或教学创新团队建设、省级青

年骨干教师、科技创新人才、高层次人才引进、上岗特聘教授等）
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Ⅳ 科研计划

项目名称 计划数 培育措施

国家发改委、科技部项目 3 项
重点表述国家级项目、国家级奖、省部级一等奖和高水平

学术论文等方面的培育措施:

1）强力推进有组织的科学研究

充分发动本学科全体人员参加学科建设的积极性。建

立强有力的学科建设领导小组，对国家级项目、国家级奖、

省部级一等奖等建设的项目进行细致、充分和科学的论

证。建设指标落实到各个研究方向。做好项目的规划和进

度安排，定期检查项目的进展情况，发现问题及时解决。

2）建立有效的激励机制

出台有效措施和办法鼓励学科团队成员积极申报国

家级项目、国家级奖、省部级一等奖和撰写高水平学术论

文。全额资助申报高级别科技奖励所需的调研费、音像制

作费、专家咨询费等；全额资助在国外期刊和著名期刊上

发表论文的版面费，学科梯队成员在国外期刊和国内著名

期刊上发表论文，每篇学院再奖励 3000元，论文被 SCI

收录的每篇再奖励5000元。在设备经费投入、校内分配、

评先、评优等方面向学科建设有功人员倾斜。在加大对学

科建设投入的同时，积极筹措资金，加大对引进学科带头

人的投入。

3）深化产学研合作和协同创新，提升科技创新能力

积极组织申报国家自然科学基金，增强承担国家重大

课题的能力。充分利用洛阳得天独厚的优越条件，继续加

强产学研合作。积极推进与洛阳的科研院所、大型企业的

联合、合作和资源共享，联合申报国家级课题和国家级奖、

省部级一等奖。鼓励教师积极与企业界合作进行科研和技

术服务，加速科技成果转化，提高科技成果的转化率，找

准突破点，创造标志性成果。

国家自然科学、社会科学基金

项目

10

项

其他省部级标志性项目 6项

国际组织资助或国际合作项

目
1项

国家级奖 0 项

省部级一等奖 1 项

省部级二等奖 3 项

国家级教学成果奖 0项

省级教学成果奖 2 项

国内外重要（著名）学术刊物

上发表论文
80 篇

国内外知名学术会议集载论

文
70 篇

SCI/SSCI/A&HCI 收录
15

篇

EI/新华文摘收录
60

篇

专著 4部

国家级规划教材 2部

获得发明专利（软件著作权、

技术标准）

45

项

注：省部级标志性项目是指：省部级人才项目；重大基础、重大科技攻关项目。
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Ⅴ-1 学科点获省部级以上教学质量工程项目（特色专业、教学团队、实验教学示范中心、

精品课程等）方面的计划

序号 项目类别 数量 培育措施

1
国家级双语教学示

范课程 1
在校级的教学团队“机械制造技术基础课程”和双语

教学示范课程“先进制造技术”的基础上，完善教学

资源，补充师资力量，培育省级教学团队和双语示范

课程；基于省级双语示范课程“工程图学”，继续加

强双语教学教师数量，增强教学条件，培育国家级双

语示范课程。

2 省级教学团队 1

3
省级双语教学示范

课程 1

Ⅴ-2 学科点研究生培养方面的计划情况

学位

授予率

人均核心期刊

上发表论文数

人均发明

专利授权数

人均学术

交流次数

学位点

合格评估

博士点 100% 3 1 3 通过

硕士点 100% 1.5 0.5 0.5 通过

Ⅵ 学科点国内外学术交流等方面的计划

出国进修/合作研究（人次） 10

国内外讲学（人次） 4

主（承、协）办国内（际）学术会议（次） 4

国内外学术合作机构（个） 1

国内外学者来讲学（人次） 6

参加学术会议（人次）

国际 9

国内 30
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Ⅶ 社会服务：依据学科属性给出将来可为社会发展、经济建设等方面所能做出的贡献内容与

计划。

本学科将来可为社会发展、经济建设等方面所能做出的贡献如下：

（1）为重大技术装备关键基础件替代进口提供技术支撑

面向高速铁路及城市轨道交通车辆、机器人及智能装备、汽车及工程机械、大型矿山设备

等配套所需的关键基础件，开展齿轮数字化设计理论与智能制造技术研究，开发新装备并实现

其产业化；开展高速重载精密轴承设计、检测、可靠性分析及试验技术研究，为高端装备关键

基础件的国产化提供技术支撑。

（2）攻克制约重型装备、大功率拖拉机产业化的关键共性技术

开展高功率密度齿轮箱数字化设计理论、磨机介质运动轨迹仿真等共性技术研究、300 马

力以上大功率拖拉机及其关键部件设计理论及技术研究，提高数字化设计水平、仿真技术和检

测实验能力，为大功率拖拉机的批量生产提供技术支持。

（3）建立机械装备先进制造技术服务平台

将本学科的人才、技术、科研优势辐射到相关企事业单位，利用机械装备先进制造技术与

装备产业发展中的共性技术、关键技术，为行业持续提供成熟配套的技术、工艺、装备和产品，

促进成果转化和技术辐射。

拟突破的重大理论、科学问题和关键核心技术是：

（1）齿轮数字化设计制造

齿轮箱高功率密度设计理论及可靠性分析；弧齿锥齿轮和延伸外摆线锥齿轮的数字化设计

理论、闭环制造理论及关键技术；圆柱齿轮成形磨削理论及其制造关键技术；汽车驱动桥螺旋

锥齿轮精锻近净成形理论及工艺技术。

（2）高精重载轴承设计、试验及可靠性分析

高速、精密、重载轴承设计理论及仿真技术；轨道交通车辆轴承设计理论及可靠性分析；

机器人薄壁轴承的设计理论与可靠性分析等，为高速、重载、精密轴承的国产化提供理论分析

和试验依据。

（3）重大技术装备共性技术

磨机介质运动轨迹仿真理论；大型装备数字样机建模、功能仿真、设备服役寿命预测和可

靠性评价理论和技术，掌握具有多场耦合柔性时变等特性的复杂装备关键设计技术。

（4）大功率拖拉机及其关键零部件设计

针对 300 马力以上拖拉机及其关键零部件的开发需求，着力解决拖拉机传动系动力换挡控

制理论及技术、电液控制离合器控制理论及关键技术、电液控制差速锁技术、自锁式前驱动桥

技术、CAN 总线控制技术等基础理论和关键技术难题。
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Ⅷ、审核
Ⅶ-1 学院意见（本表所填内容是否属实、计划设想是否可行，是否有落实措施等）

本表所填内容属实、计划设想可行，各种措施能够落实到位。

同意该学科申报攀登计划。

院长 （签字） 日期

Ⅶ-2 学术委员会（专家组）意见

学术委员会主席（专家组组长） （签字） 日期

Ⅶ-3 学校审定意见

校学科建设工作领导小组组长 （签字） 日期
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